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1

MONTAJ

1.1

1.2

UYARI!

Kontrol iinitesinin montaji

Kontrol tnitesini 35 mm DIN ray izerine monte edin. Kontrol nitesinin fiziki boyutlari: 86 x 160 x 60
mm (3,39 x 6,30 x 2,36 ing) (Y x G x D). Raya kolayca kenetlenmedigi takdirde, kiiglik bir tornavida
kullanarak Unitenin alt tarafindaki kiigik gikintiyi gekebilirsiniz.

Tiim baglantilar1 yapin

Gu¢ kaynagina, sensorlere, anahtarlara, rolelere ve bir modeme baglanabilecek toplam 48 baglanti
ucu bulunmaktadir; bu baglanti uglari agagidaki sekle gore 1'den 52’ye kadar numaralandiriimigtir:

Bir sey baglamadan 6nce tiim giiciin kapal oldugundan ve ayrica kontrol initesine baglanacak
tiim cikis aygitlarinin da kapali konumda oldugundan emin olun!

Tablo 1 kontrol Unitesinin alt tarafinda bulunan 1-26 arasindaki baglanti uglarina tim baglantilari
gosterir. Tabloda gosterilen, yapilandirilabilir Dijital giris (terminaller 3—16) ve Analog girig 7 ve
8’in (terminaller 17-20) Sizinti ya da Pt100 igin kullanimi (bunlar 4—20 mA girigler degildir) varsa-
yilan yapilandirmadir. Modem, Sekil 11’e gére baglanmalidir. iletisimler igin Bélim 3’ bakin.

Tablo 2 kontrol Unitesinin Ust tarafinda bulunan 27-52 arasindaki terminallere tim baglantilari
gOsterir. Tabloda gosterilen yapilandirilabilir DO 1 ila DO 8, AO 1 ila AO 2 ve Al 1 ila Al 6 varsayilan
yapilandirmadir. “DO?”, voltaj ¢ikigi olan “Digital Outputs” (Dijital Cikiglar) anlamina gelmektedir. “Al
1-8”, “Analog Giris 1-8” anlamina gelmektedir. A/ 1-Al 4, Al 1 portunda daha yUksek ¢6zunurlik
nedeniyle seviye sensoru igin giris olarak Al 7’in kullanilmasini 6nerdigimiz, 4—20 mA girislerdir. Al
5 ve Al 6, yapilandirilabilir Pt100 ya da PTC / Bi-metalik anahtar girisleridir (bunlar 4-20 mA girisler
degildir). Al 7 ve Al 8, yapilandirilabilir Pt100 ya da Sizinti girisleridir (bunlar 4-20mA girisler degil-
dir). iletisimler igin BSlim 3’ bakin.

Gig, 9 ila 34 volt DC arasinda olmalidir. Sekil 2 bir glig-kesintisi anahtarinin Dijital Giris 9’a (ter-
minal 11) nasil baglanacagdini ve kesintisiz calisma icin bir batarya kartusunun nasil baglanacagini
gOstermektedir.

Pompa, bir motor tahriki ya da frekans doniistiiriiciiyle calistiriliyorsa, 6zel 6nlemler gerek-
lidir.

Yuksek elektrik gurultusu seviyesi, elektriksel degerleri bozabilir ve devaminda iglevselligi tehlikeye
atabilir. iletilen elektrik giriiltiisiinii 6nlemek igin frekans doniistiiriicileri takarken en iyi uygulama-
lara ve ureticinin EMC uyumu 0Onerilerine uygun hareket edin. Blendajli kablolar kullanin ve elektrik
kablolari ile sinyal kablolari arasinda 50 cm mesafe birakin. Kablolarin, panolarda da birbirinden
ayri oldugundan emin olun.
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Tablo 1:
Pompa kontrol iinitesinin alt tarafinda bulunan terminaller

Fabrika ayarlar Logic mode | Adi Term.
(NO/NC)
vl n
Voltaj beslemesi, 9-34 VDC
v-| 2 c
Tasma seviyesi NO Dijital giris' 1 3 E
Yiiksek seviye dubasi NO Dijital giris' 2 4 m
Glg kesilmesi NO Dijital giris' 3 5 z
Yerel mod NO Dijital giris' 4 6
Motor koruyucu pompa 1 NO Dijital giris' 5 7
Pump 1 set auto NC Dijital giris' 6 8
KAPALI NO Dijital giris' 7 9
Motor koruyucu pompa 2 NO Dijital giris' 8 10
Pump 2 set auto NC Dijital giris' 9 1
KAPALI NO Dijital giris' 10 12
Dustuik seviye dubasi NO Dijital giris' 11 13
KAPALI NO Dijital giris' 12 14
KAPALI NO Dijital giris' 13 15
KAPALI NO Dijital giris' 14 16
Sizinti Analog girig 7 17
pompasi 1 V- 18
Pt100 / Sizinti
Sizinti Analog giris 8 19
pompasi 2 V- 20
V- 22
Giris RXD 23
'\R"‘S’dzzrg portu Cikis TXD| 24
Cikis RTS 25
Girig CTS 26

i. “Dijital Giris” agik veya kapali (yliksek veya distik) olan bir sinyal anlamina gelir,

burada yuksek 5 ila 32 volt DC arasinda olan bir dederdir. Tim dijital girisler, Settings >
Digital inputs (Ayarlar > Dijital girisler) menisiinde yapilandirilabilir ancak burada gdsterilen
yapilandirma varsayilandir.

EC 531
i
Dagme/anahtar . — o
besle-
V= Imesi
w |Dijital
Sinyal —oirisler
Sinyal verme ?)/Oltlaj cikis
i esle- -
cihazi posi Sinyal
toprak
Sekil 1

Dijital giris terminalleri, anahtarlar gibi pasif aygitlara veya elektrikli ve sinyal génderen aktif
aygitlara baglanabilir. Aygitlarin baglantisini sekle gore yapin.
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Tablo 2:

Pompa kontrol iinitesinin list tarafinda bulunan terminaller

Term. | Adi Fabrika ayarlari Logic mode
(NO/NC)
m 27 V-
: 28 Dijital ¢ikis' 1 Alarm uyarisi NC
E 29 Dijital ¢ikis' 2 Pompa kntrl pompa 1 NO
m 30 Dijital ¢ikis' 3 Pompa kntrl pompa 2 NO
z 31 Dijital ¢ikis' 4 KAPALI NO
32 Dijital ¢ikis' 5 KAPALI NO
33 Dijital ¢ikis' 6 Personel alarmi NO
34 Dijital ¢ikis' 7 Mixer ctrl NO
35 Dijital ¢ikis' 8 High level NO
36 Analog ¢ikigi 1 Kuyu seviyesi
37 Analog ¢ikis' 2 Kuyu disa akisi
38 V+
39 Analog giris 1 Seviye sensori
40 Analog giris 2 KAPALI 4-20 mA
41 | Analog giris 3 KAPALI Girigler
42 Analog giris 4 KAPALI
43 V-
44 Analog giris 5 Pompa 1, PTC Pt100 / PTC
45 Analog giris 6 Pompa 2, PTC temperature
47 Ethernet
49 RS 485 +
50 RS 485 -
51 RS 485 korumasi
52 RS 485 On gerilimi ve Atlaticilar igin bkz. bélim 3.5.2 ve sekil 12
sonlandirmasi

i.Dijital ¢ikis, bir voltaj ¢cikisidir. Yapilandirma igin Settings > Digital outputs (Ayarlar > Dijital ¢ikislar)
menisiine bakin.

ii. Analog ¢ikis, Yapilandirma igin Settings > Analogue outputs (Ayarlar > Analog ¢ikislar)
menusiine bakin

Role

Batarya
sarj cihazi

L] v+ [Voltaj

EC 531

besle-

Y= Imesi

Dijital giris
“Glg kesilmes|”

* [Yedek batarya kartusu
Sigorta

2 x 12V Batarya

Sekil 2 Gug, 9ila 34 volt DC olmalidir ancak ayni zamanda 24 V bataryalari da sarj ediyorsa 27,2 V olmalidir. Sekle uygun olarak
Dijital giris 9’a (terminal 11) bir guig-kesintisi anahtari takin. Gug kesintisi durumunda kesintisiz galisma icin bir aku kartusunu sekle gére

baglayin.
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4-20 mA Analog girig baglantisi. Yiksek ¢6zunurlik i¢in Analog giris 1’'in seviye sensoéru olarak
kullanilmasi dnerilir.

EC 531
Terminalleri
Seviye sensorii M»—O Ve
"‘_‘-—-—-—-_._.__,__‘___‘O Analog giris
4-20 mA 1-4 |

Sekil 3  Analog giris baglanti seviyesi sensori

Pt100 sensorlerinin (sicaklik sensoéri) baglanmasi igin analog giris 5-8.

EC 531
Terminalleri
Pt100 Sensori o) V-
'< Analog girig
O | s

Sekil 4  Pt100 baglantisi igin karsilik gelen V-"yi kullanin

Sicaklik sensoru PTC ve/veya Bi-metalik anahtarlar igin Analog Giris 5—6'yi1 kullanin. Birden fazla
PTC ya da Bi-metalik anahtar sensori varsa: sensorleri seri baglayin.

EC 531
Terminalleri
= =1 O Analog giris
| - 5-6
Sic. 1 Sic. 2 Sic. 3
PTC ya ad Klixon O V-

Sekil 5  Analog giris baglantisi PTC ve/veya Bi-metalik anahtar (sicaklik sensorleri)
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Sizinti sensori icin Analog Giris 7-8. Birden fazla sizinti senséru varsa: sensoérleri paralel bagla-

yin.

Sekil 6

V’yi topraga ya da
pompa muhafazasi-

na baglayin.

EC 531
Terminalleri
O Analog girig
7-8
O | v-

Analog giris baglantisi sizinti sensoérleri

Dijital ¢ikis baglantilari. Her réle icin sekle uygun olarak bir geri dénlglu diyot baglanmis harici

roleler kullaniimasi 6nerilmektedir.

Kullanilmasi énerilir:
Geri dénuslii diyot

Vi — e

EC 531
Terminaller
V-— V- O
DO 1-8 | O
|

Sekil 7

v

i

Role

Dijital ¢ikis baglantisi (harici réle)

Analog ¢ikis baglantilari. Birden fazla yik, seri baglanmalidir.

Yukler, 4 — 20 mA seri

olarak baglandi.

Ve
EC 531
Terminalleri
AD 12
Ve
V- -
A 1-2
Sekil 8

Analog cikis baglantisi

-O—0
o

PLC
V-'ye analog giris
referansli

= V-




2 MONTAJIN KONTROL EDILMESI

Montajdan sonra, EC 531’in mendiilerinden, dijital ve analog giris ve ¢ikislarin durumu kontrol edile-
bilir. Bu igslem, montajin dogrulanmasi ve ariza izleme igin kullanilabilir

Dijital giris ve ¢ikislari kontrol etmek icin: [Asagr Ok] digmesine basarak mendilere girin:

Ana Menu - Quick Status (Hizl Durum) — DI / DO Status (DI / DO Durumu) - Enter:

DI 3LUIND 6LNC 90INO 1200ND DI 3CIND GENC  90IND 1200ND
1LIND 4ENO 7ENO 180LIN0O 13ENC TLND 4END THEND 180INO 13LINC
2C0ND SENO EENO 11ENC 1400ND Z200ND SENO BEND 110NC 1400N0
Do 1THEHNC 3WEN0 SCOND  7OONO Do 1C0NC  3ENO  SCOND  7OIND
Z200HN0 4ENO  6LOND  BOINO 200ND  4END  6LIND  BLCIND
Settings Settings
[Terminal I/0 Status] [Logical I/0 Status]
Esc A% Esc 4%

Sekil 9  Dijital giris ve ¢ikiglarin durumu

NOT! Enter’a ve yukari / asagi oka basarak Terminal I/O status (Terminal G/C durumu) ve Logical I/O
status (Mantiksal G/C durumu) arasina gegis yapin. NO = Normalde Agik, NC = Normalde Kapali

DI/ DO’da Terminal I/O status (Terminal G/C durumu) ile Logical I/O status (Mantiksal G/C durumu)
arasindaki fark, EC 5371’in, girislerin Normalde ac¢ik ya da Normalde Kapali (NO / NC) olarak ayar-
lanmis olmasina bagli olarak normal durumda girigleri nasil etkin ya da etkin degil olarak algiladigi-
ni géstermektedir

Ornek: Dijital Giris 11, Dlsiik seviye dubasidir ve normalde her zaman etkindir
(Normalde kapali) ancak yazilim, serbest birakilana kadar etkin degil olarak
yorumlamaktadir. Bu, Yukaridaki $ekil 9'da 6rnek olarak gdsterilmistir.

Analog giris ve ¢ikislari kontrol etmek igin: [Asagr Ok] digmesine basarak mentulere girin:

Ana Menu - Quick Status (Hizl Durum) — Al / AO Status (Al / AO Durumu) - Enter:

Quick Status:AI/AD Status Quick Status:AI/AD Status
Al 11,900 mA || |[-------------
ALZ o 4500 mA AD1 © 4,000 mA
Al3 4,000 mA ADZ2 ST 200 mA
Ald - e.0ee mA || | -------------
------------- AlS: PTC/Klixon @ -0K
AN 4,000 mA ATG: PE108 (Tem - 26808 0 "C
02 : 7,200 mA ALY Pt100© (Tem 58.0 °C
————————————— ALE: Leakage . -Tripped-
|Esc A Esc 4%

Sekil 10 Analog giris ve gikislarin durumu

NOT! Tdm analog sinyalleri gérmek igin asagdi oku kullanarak, kademelerde asagdi dogru ilerleyin.
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3

ILETISIM PORTLARI

3.1

3.2

33

34

3.5

EC 531, asagida listelenen ¢ok sayida iletisim portu bulunmaktadir.

USB portu (Mini-B)

Bu servis portu, AquaProg kullanilarak yapilandiriimanin indirilmesi ve aygit yaziliminin giincellen-
mesinde kullanilan gegici baglantilar igindir.

Ayarlarda Modbus RTU ya da TCP ve Modbus ID'’yi segin. Capraz referans tablosu mevcuttur.

Bir bilgisayar, EC 531’e ilk kez baglandiginda ekranda bir sihirbaz gosterilir. Bilgisayarinizdaki
talimatlari uygulayin.

RS 232 portu (6nde 9-kutuplu D-Sub)

Bu servis portu, AquaProg kullanilarak yapilandiriimanin indirilmesi ve aygit yazihminin giincellen-
mesinde kullanilan gegici baglantilar i¢indir.

Ayarlarda Modbus RTU ya da TCP ve Modbus ID'’yi se¢in. Capraz referans tablosu mevcuttur.

iletisim parametreleri yapilandirilabilirdir.

Modem portu RS 232 (vidali terminaller 22 - 26)

Bu port, modem iletigimi igin tasarlanmistir ve Modbus RTU ya da Modbus TCP protokollerine
sahiptir. Sinyali dénustiren modem kullanilarak bagka protokol kullanilabilir.

Varsayilan olarak bu port sunlara sahiptir:
Protokol: Modbus RTU, Baud hizi: 115200, Parite: Yok,
Uyusma: Kapali, Protokol ID: 1. Mesaj Zaman Asimi: 2 s

Bu portta, baud hizi (300-115200), protokol ID (1-255), istasyon ID (1-65535), parite (yok, tek, gift)
ve el uyusma (acgik / kapal) deg@erleri de degistirilebilir. Daha fazla ayar igin kullanici kilavuzuna ya
da menilere bakin.

AqguaWeb konsepti icin istasyon ID’nin abonelige gore ayarlanmasi ve protokol ID’nin dogru olmasi
gerekmektedir!

9-KUTUP D-SUB MODEM KABLOSUYLA
2 MODEME BAGLANMIS EC 531

| Modem
HEHRE e S e
= Hbp-sub

N Modem kablosu
EC 531 baglanti uglan 43320588

CTs
RTS
TXD

istege bagh arttinimis
modem kontrolii

II

i 9.KUTUP
(ERKEK)
D-SUB

san
| Yesil
| Beyaz
| Kahverengi
| Gri
| Mavi

Cable Shield \Z

lanti

RS 232
g

Ba

RXD
GND

Giig Kablosu i

besleme pimlerine
~[o[N]e [~[o] T

i)

NN
NS R|&

I
‘!
I
|

Modem Kontrol
Dijital gikisi
Modem gii¢

O

Sekil 11 Modem baglantilari, modem kablosu P/N: 43320588

Ethernet portu (Terminal 47)

Bir RJ45-jakl Ethernet portu. Ayarlarda, statik ya da dinamik IP adresi secin. Varsayillan Modbus
TCP portu, 5027dir.

RS 485 veri yolu (Terminaller 49 - 51)

Bir RS 485 agi, ¢oklu diigme tipindedir. Yani tim birimler ayni kablo Uzerine paralel olarak baglanir-
lar. Bir RS 485 aginda her birimin benzersiz bir Modbus ID-numarasina sahip olmasi gerekmekte-
dir.

<y



3.5.1

3.5.2

NOT!

iletisim parametreleri RS 485

EC 531, RS 485 aginda bagimli ya da asil olarak davranabilir. EC 531 bir asil olarak ayarlanirsa,
¢evresindeki tim birimlerin bagimli olarak ayarlanmasi gerekmektedir.

RS 485 agindaki tim birimler, ayni iletisim parametrelerini (baud hizi, parite ve durak bitleri) kullan-
malidir. EC 531'in menUsiinde ayari karsilastirin ve gevresindeki birimlerin kilavuzlarina bakin.

RS 485 kablosu ve sonlandirma

EC 531 ile gevre birimler arasindaki RS 485 kablosunun, kilifli blkimli tel gifti kablosu olmasi ge-
rekmektedir. EC 531 Gizerindeki RS 485, devrelerin geri kalanindan galvanik olarak izole edilmistir.
Dolayisiyla EC 531 ve bagli cihazlar arasindaki RS 485 kablosunun kilifinin her iki ugtan bagh
olmasi gerekmektedir.

Ana kural, bit/s cinsinden hizin, metre cinsinden uzunlukla ¢arpilmasinin sonucunun 108'den fazla
olmamasidir. Dolayisiyla 50 metrelik bir kablo, 2 Mbit/s’den daha hizli sinyal géndermemelidir. Glg-
IU elektrik bozulmalarina neden olabilecek ortamlarda, baud hizinin disik degerlerde tutulmasi
dnerilmektedir. RS 485 iletisim hattini asla birden fazla hatta ayirmayin. lletisimin, agikga tanimlan-
mis bir hatta bir birimden digerine gitmesi gerekmektedir.

EC 531'de, iletisim beklemede bile olsa kararli veri durumunu saglamak i¢in polarlama direncleri
bulunur. Polarlamanin gerekli olup olmadigini 6grenmek igin ¢evre birimlerinin kilavuzlarina bakin.

RS 485 veri yolu, kablonun her iki ucundan 120 ohm’luk rezistorlerle sonlandiriimalidir. Kablo, kilifli
bukumli tel gifti olmalidir ve RS 485 agindaki tum kiliflarin, sadece tek noktadan topraga baglan-
masi gerekmektedir.

RS 485 veri yolu, aradan degil her iki ugtan sonlandinimalidir.
™ " R /"J_L"\ A A, _,..-‘_'
4ﬂ_\> :(: :>: :(: \{ :> :l‘
I || rl 4 \ AN SN, / AN

+485 |-485 | Shid Ataticilar 1> 1 1=
40 50 51 52

0w J o ) o ]--:a:’- T ov |-;a-‘- |-;ﬁ"-
T T T '
— R
T, . u;" *Thas
it | IS 4105 Terrn OFF RS 485 Tenm OFF
EC 531 VFD 1 VFD 2 Enerji sayaci

Sekil 12 RS 485-veri yolu gizimi

10
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4 EC531 KONTROLU ICIN 4 MINIMUM GEREKLI VFD AYARI
e

4.1

Bu bélimde yalnizca cihazla iletisimi saglamak i¢in gereksinimler agiklanmaktadir. Uygulama ve
guvenlik talepleri i¢in tim diger parametrelerin tedarikginin kendisi tarafindan saglanan belgele-
re gore ayarlanmasi gerekmektedir. Baud ve parite, ayni veri yolu Uzerindeki tim Unitelerde ayni
olmalidir. Bagimli ID, tim bagl Modbus bagimli cihazlari igin benzersiz olmalidir.

Modbus bagimli cihazlarinin Modbus zaman asimi, EC 531°deki ayardan daha digslk olmalidir
(varsayilan olarak iki saniye). RS 485’in her iki kablo ucunda sonlandirma direngleri bulunmalidir
(atlatici, EC 537’in yan tarafindaki terminal konumu 52°de). VFD ucunda sonlandirmanin olmamasi,
harici elektriksel enterferans varliginda érnegdin motor ¢alistirildiginda iletisimin kesilmesine neden

olabilir.

Asagidaki tablolar, ingilizcedir.

ABB

ACQ 810

Variable speed drive

10.01 Ext 1 start func

FBA

21.01 Speed ref 1 sel

EFB ref 1 (P.02.38)

21.04 Neg speed ena

CONST

C.TRUE to enable pump reverse

50.04 FBA ref 1 modesel

Speed

50.15 FBA cw used

P.02.36 EFB main cw

58.01 Protocol ena sel

Modbus RTU

58.03 Node address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

58.04 Baud rate

Same as EC 531

58.05 Parity

Same as EC 531

58.06 Control profile

ABB enhanced (default)

58.10 Refresh settings

Refresh

16.07 Param. save

Save

ACS 580

Variable speed drive

58.01 Protocol enable

Modbus RTU

58.03 Node address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

58.04 Baud rate

Same as EC 531

58.05 Parity

Same as EC 531

58.33 Addressing mode

Mode 2 (32 bit)

58.06 Communication control

Refresh setting

20.01 Ext. 1 commands Embedded fieldbus
28.11 Ext. 1 frequency ref 1 EFB ref 1
96.07 Parameter save manually Save

1"




ACS 550

Variable speed drive

9902 Applic. macro

1 = ABB standard

9802 Comm prot sel

1 = Std modbus

1001 Ext1 commands 10 = Comm
1103 Ref1 select 8 = Comm
1604 Fault reset sel 8 =Comm

If remote drive reset is enabled in EC 531

5302 EFB station ID (Node address)

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

5303 EFB baud rate

Same as EC 531

5304 EFB parity

Same as EC 531

5305 EFB ctrl. profile

0 =ABB Drv Lim

For PSTx the "Poll interval” in controller must be set to 0 second (as fast as possible) to avoid drive
trip, this as the PSTx have an internal (not adjustable) fieldbus timeout of 0.1 second, before drive

trips and stops the motor.

With this short timeout, only one corrupt Modbus message may trip the drive. Adjust drive setting
19.04 to the safety level required for your application.

PSTx

Soft starter

12.01 Coma3 function

Modbus RTU slave

12.02 FB interface connector

Modbus RTU

12.03 Fieldbus control

Off if “Monitor” On if “Control ON/OFF” over fieldbus

12.04 Fieldbus address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

12.09 FB baud rate*

Same as EC 531 limited to 9600 or 19200

12.10 FB parity

Same as EC 531

12.11 FB stop bits

Same as EC 531

12.12 Fieldbus DI 1

Run status (default)

12.13 Fieldbus DI 2

TOR status (default)

12.14 Fieldbus DI 3

Line (default)

12.15 Fieldbus DI 4

Phase sequence (default)

12.16 Fieldbus DI 5

Start feedback (default)

12.17 Fieldbus DI 6

Stop feedback (default)

12.18 Fieldbus DI 7

Event group 0O status (default)

12.19 Fieldbus DI 8

Event group 1 status (default)

12.20 Fieldbus DI 9

Event group 2 status (default)

12.21 Fieldbus DI 10

Event group O status (default)

12.22 Fieldbus Al 1

Phase L1 current

12.23 Fieldbus Al 2

Phase L2 current

12.24 Fieldbus Al 3

Phase L3 current

12.25 Fieldbus Al 4

Motor current

12.26 Fieldous Al 5

Mains frequency

12.27 Fieldbus Al 6

Mains voltage

12.28 Fieldbus Al 7

Apparent power

12.29 Fieldbus Al 8

Active power

12
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PSTx

Soft starter

12.30 Fieldbus Al 9

Power factor

12.31 Fieldbus Al 10

Not used

19.04 Fieldbus failure op.

Consider change to “Stop-automatic” for avoiding manual trip
reset in case of intermittent corrupted Modbus messages

4.2 Danfoss - Vacon

FC 200

Variable speed drive

4-10 Motor speed direction

[2] Both directions

8-01 Control site

[2] Ctrl. word only

8-02 Control source

[1] FC port

8-30 Protocol

[2] Modbus RTU

8-31 Address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

8-32 Baud rate

Same as EC 531

8-33 Parity / Stop bits

Same as EC 531

8-43 PCD Read

* [02] Configuration

[1612] Motor voltage

« [03] Configuration

[1613] Frequency

« [04] Configuration

[1616] Torque [Nm]

+ [05] Configuration

[1617] Speed [RPM]

+ [06] Configuration

[1622] Torque %

+ [07] Configuration

[1610] Power [kW]

+ [08] Configuration

[1614] Motor current

MCD 200 - istege bagh RS 485 genisletmesi ile.

A1-N2 terminalleri arasinda bir kablo atlatici ekleyin.

MCD 500 - istege bagh RS 485 genisletmesi ile.

17—18 ve 18-25 terminalleri arasinda kablo atlaticilari ekleyin. En fazla 19200 Baud kullanin.

MCD 200, MCD 500

Soft starter

Protocol Modbus RTU

Slave ID Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
Baud rate Same as EC 531. Max 19200 baud.

Parity Same as EC 531

13




4.3

4.4

Vacon 100

Variable speed drive

P5.8.1.1 RS 485 Protocol

1= Modbus RTU

P5.8.3.1.1. Slave address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

P5.8.3.1.2 Baud rate

Same as EC 531

P5.8.3.1.4 Stop bits

1=1 stop bit

P5.8.3.1.3 Parity type

Same parity as EC 531'

P3.2.1 Rem control place

Select fieldbus CTRL for EC 531 operation

P3.3.1.10 Fieldbus ref sel

Select fieldbus for EC 531 speed control

"Not! EC 531’deki Mark paritesi, iki durak biti

ile aynidir. Vacon surlcisinde parite yok.

Vacon 20 Variable speed drive
P2.1 Remote control place selection 1= Fieldbus
P3.3 Remote freq. reference 3 = Fieldbus

S System parameters

S-P2.2 Fieldbus protocol

1 = Modbus used

S-P2.3 Slave address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

S-P2.4 Baud rate

Same as EC 531

S-P2.6 Parity type

Same parity as EC 5311

"Not! EC 531'deki Mark paritesi, iki durak biti ile aynidir. Vacon suriiclisinde parite yok.

Yaskawa

P 1000

Variable speed drive

H5-01 Drive node address

Same as EC 531

H5-02 Communication speed

Same as EC 531

H5-03 Communication parity

Same as EC 531

b1-01 Frequency reference

[2] for Modbus control

b1-02 Run command

[2] for Modbus control

Akim (0,01 A) ve glg (0,01 kW), 0,1 A ve 0,1 kW olacak sekilde dlgeklendiyse “P 1000 > 11 kW”

segin.

CG (Emotron)

Emotron, standart olarak iki durak biti kullanir. Bu EC 531 “MARK” paritesi ile aynidir. istege bagli

RS 485 genisletme karti gereklidir.

TSA

Soft starter

260 Serial com.

* 261 Com type

Select RS 485

* 262 Modbus RTU

° 2621 Baud rate

Same as EC 531

© 2622 Address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

* 264 Com fault

Select preferred behaviour

210 Operation

» 215 Action ctrl

° 2151 Run / Stp ctrl

Select “Com” for fieldbus control

14
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4.5

4.6

FDU 2 Variable speed drive

260 Serial com

* 261 Com type Select RS 232/ 485

* 262 RS 232 /485

0 2621 Baud rate Same as EC 531

° 2622 Address Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

* 264 Com fault Select preferred behaviour

210 Operation

* 214 Ref ctrl Select “Com” for fieldbus control

* 215 Run/Stp ctrl Select “Com” for fieldbus control

Invertek
Modbus kontroltnin etkinlestiriimesi icin kontrol ve engelleme terminallerinde atlaticilar olmalidir.

Baslatma komutunu etkinlestirmek igin bir ve ikinci terminaller arasina, engelleme ve glivenlik kont-
roli 1-12 ve 9-13 arasina bir kablo yerlestirin.

Optidrive Variable speed drive

P5-01 Drive fieldbus address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

P5-03 Modbus / BACnet baud rate

Same as EC 531

P5-04 Modbus / BACnet format

Same parity as in EC 531

P1-12 Command source select

4:Fieldbus control

NFO Drives
Sinus G2 Sinewave variable speed drive
Par group:
Serial
* Bustype Mbus RTU
» Address Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
« Si Baud Same baud rate as EC 531
* Si Prot Same parity as EC 531"
Control
« Auto Start OFF

" Not! EC 531’deki Mark paritesi, 2 durak biti ile aynidir. NFO tahrikinde parite yok.

Modbus kontroliinl etkinlestirmek icin 1. ve 5. terminal arasina bir kablo atlatici takarak “Run
input’u (Calisma girisi) etkinlestirin.
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4.7

Schneider

ATS 48 Soft starter
COP menu:
* Add Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
« tbr Same baud rate as EC 531
* FOr Same parity as EC 531
«tLP 1.8 if using default EC 531 setting
* PCt ON to enable new settings with a power reset

Glg sifirlamasiyla etkinlestir (KAPALI / ACIK).

Modbus kontroliini etkinlestirmek i¢in +24 V terminali ile STOP arasina bir atlatici yerlestirin.

ATV 12

1->3 phase variable speed drive

COnNF menu:

« FULL
> COM-
= Add Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
= Tbr Same baud rate as EC 531
= Tfo Same parity as EC 531
o Ctl-
= Fr1=Mdb Select modbus for control over RS 485 fieldbus

Glc sifirlamasiyla etkinlestir (KAPALI / ACIK).

ATV 61

Variable speed drive

1.9 COMMUNICATION

+ MODBUS NETWORK

> Modbus address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

> Modbus baud rate

Same baud rate as EC 531

> Modbus format

Same parity as EC 531

1.6 COMMAND

* Ref.1 channel = Modbus

Select modbus for control over RS 485 fieldbus

Glg sifirlamasiyla etkinlestir (KAPALI / ACIK).

ATV 600 series

Variable speed drive

6.1 Comm parameters

* Modbus SL

> Modbus fieldbus

* Modbus address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

» Modbus baud rate

Same baud rate as EC 531

= Modbus format

Same parity as EC 531

5.4 Command and refere.

» RefFreq 1 config

> = Ref. freq modbus

Select modbus for control over RS 485 fieldbus

Glg sifirlamasiyla etkinlestir (KAPALI / ACIK).

16
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4.8 Desteklenen iglev tablosu

Marka:

OlcN3 x = X[X|X|X|X]| X [X|xX|X]| X [X|[x]|x
0LAN > > X[X|X|X|X]| X [X|X|x| X [X|[X|x| X
11 WIANDY > = X[IX|X|X|X]| X [X|X|X| X [X|[X|x]| X
0LL Nd bs x XX [X[X|[X]| X |X[X|[X]| X |X|X|[x| X
001G Nd x > XXX |[X[X]| X |[X|[X[X]| X |X|[X|x]| X%
009 ALY > = X | X X | X | X |x|Xx X | X | < > >
19 ALV x > X | X X | X [ X |X|X X | X | X
CL ALY < > X | X X | X[ X | X X | X[ X
8y S1V < > = = >
000} d > > x| X X | X | x| x X | X | x
0c > < X [ X X | X [ X | X|X X | X | X
MOT4 00} x > x| X X | X[ X |[X]|X X[ X | X
snuig x x X | X X | X | X |x|x X | x| x| x
aALpndo > bes X | X X | X | X x| X
cNnai > > x| X XXX |X|X|X|[X|[x|x
VvS1l < > x| %< X | < X X |x|Xx X [ x| x
00S AON > bs x| X X | X | X X | X | %
00C AON < > x| x<
002 O4 > = x| x XXX |X|X|X|[X|[x|x
X1Sd < > < x| < X[ X | x| x X | X |x|x
0SS SOV x x X | X X | X[ X |[X]|X X[ X | X
085 SOV x x X | X X | X | X |x|x X | x| <
018 DOV > = x| X X | X | x = X | X | <
8 T © =) N | € = g g umn
518« |5 |=8 2.8 |& Tls SHEIEE 5 |5|35/3|8 |<|<|<|%
= 2|1>|88|@ o|X |sZ|E 6| = 2lE|<|El3 || D %2 =|=|=|8 |[Z|2|2|8 |E|E|E|E
3 EIGIEE|5] |El=_|s2|2| |E|2|a|S||L|2|e|e|8|ole2|S|2]6 |TF|3|T|O0_ (2|22
s o S|28a| [S|2E|88|X| |2|S|E|E|E|8|R|2|2|2|8|5|3|Y|a|3e ||| |ae|o|Y|a|6«

481£0€18
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5 TEKNIK VERILER EC 531
]

Elektrik
Montaj kategorisi CAT Il
Glg tuketimi < 5,0 W (¢ikis ylku olmadan)
Gl kaynagi 9-34 VDC SELV ya da Sinif 2
Cevresel
Ortam calisma sicakligi -20 - +50 °C (-4 - -122 °F)
Ortam depolama sicakligi -30 - +80 °C (-22 - +176 °F)
Nem yogunlagsmayan %0-95 Bagil Nem
Maks. rakim 2000 m
Kirlilik derecesi 2
Fiziksel
Boyut YxGxD: 86 x 160 x 60 mm (3,39 x 6,30 x 2,36 ing)
Montaj DIN Rayi 35 mm (1,378” G)
Koruma derecesi IP 20, NEMA: Tip 1
Alev dereceli UL 94 V-0
Muhafaza malzemesi PPO ve PC
Portlar
Analog girisler (A) Sayisi: | 4
mA Aralik: | 4—20 mA (DC)
Girig direnci: | 136 ohm. PTC korumali
Cozindarlik: | Al1 :15 bit Al2—4 : 10 bit
Analog girisler (Al) Sayist: | 4, alternatif islevler kullanilirsa daha az
Pt100 Aralik: | -20 to +200 °C (-4 to +392 °F)
Baglanti ayari: | 2 tel
Cozunurlik: | 0,1 derece
Alternatif islevler: | Sizinti ya da PTC / Bi-metalik anahtar izlemesi, agagdiya bakin
Sizinti Sayisi: | 2 (Pt100’e alternatif iglev)
Tetik seviyesi: | <100 kohm
PTC / Bi-metalik Sayisi: | 2 (Pt100’e alternatif islev)
anahtar
Tetik seviyesi: | >3,3 kohm
Analog cikislar Sayisi: | 2
(AO) . . .
Aralik: | 4-20 mA, Gug¢ kaynagindan gii¢ alir
Maks. ylk: | 12 VDC’de 500 ohm, 24 VDC’de 1100 ohm
Cozindrlik: | 15 bit 0,5 uA
Dijital girigler (DI) Sayisi: | 14
Yapilandirilabilir mantik
Girig direnci: | 10 kohm
Girig voltaji: | 0-34 VDC, Tetik seviyesi ~4 VDC
Maks. puls orani: | 1 kHz (puls kanallarr)
Dijital ¢cikiglar (DO) Sayisi: | 8
Yapilandirilabilir mantik. < 34 VDC (Gug kaynagdindan gug alir.)
Maks. yuk: | 1A/ ¢ikis. Tim 8 ¢ikis birlikte maks. toplam akim 4 Adir
Yalnizca besleme, bosalma yok
iletisim 1 USB Servis portu (USB mini-b)
1 RS 232 Servis portu (9p D-SUB)
1 RS 232 portu, telemetri arayuizi (vidali terminali)
(modem) igin
1 RS 485 2-telli (Galvanik Olarak Yali- (vidali terminali)
timh)
1 Ethernet (RJ45)

81307148F
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5.

Portlar

Kullanici arayizi 2,2” TFT Renkli ekran,

Ayarlar ve durum i¢in animasyonlu ekran ve meniler 6 menu
hareket digmesi, 4 pompa hareket digmesi

Alarm, Agma ve Pompa modu gésterge LED’leri

Onaylar C € ,@:,,

Temizlik
Unite nasil temizlenir

Uniteyi kapatin. Yalnizca dis / n kisim, kuru, yumusak bir be kullanilarak temizlenmelidir.
Mikrofiber bez iyi segenek olabilir. EC 531’in 6n kismini kaplamayi ¢cizmemek i¢in nazikge silin.
Eger kuru bez kirleri tam olarak temizlemediyse, ovarak ¢ikartmak icin fazla bastirmayin. Gereki-
yorsa hafif bir sulu yumusak deterjan ¢ozeltisi ekleyerek bezi nemlendirin ve tekrar deneyin. Plastik
ylzeye zarar verebileceginden asla cilali ya da solventli deterjan kullanmayin.
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